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Autonomous Mobile Robot Design

Utilizing ML algorithms to optimize a robust controller for Inverted Pendulum with parameter uncertainty

13:20

13:40

2023-2024 LİSANS BİTİRME PROJELERİ 2 NOLU DEĞERLENDİRME KOMİSYONU SUNUM PROGRAMI

Komisyon Üyeleri :  Prof.Dr.Aydoğan Savran ,Prof. Dr. Musa Alcı,Prof.Dr.Enver Tatlıcıoğlu, Dr.Öğr.Üyesi Özkan Akın ,Arş.Gör.Dr.Erman Selim

Komisyon Koordinatörü : Prof. Dr. Musa Alcı

DERSLİK 10

SAAT

09:00

09:20

09:40

10:00

10:20

10:40

11:00

11:20

13:00


	Sayfa1

