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bütçe çizelge olarak verilmelidir. 
mühendislik kısıtları eksik ve/veya yetersizdir
Şekil 2, çizelge formatında olmalıdır.
Yazı formatı uyulmalıdır
teknik içerik yetersizdir.
Şablonun tam olarak takip edilmesi gerekmektedir.
mühendislik kısıtları eksik ve/veya yetersizdir
Atıflar formata uygun değildir ve yetersizdir
Referans verildikten sonra nokta konulmalıdır. Atıf formatı aynı türde olmalıdır.
İş zaman çizelgesi formata uygun verilmelidir
Şekil açıklamaları yazılmalıdır
mühendislik kısıtları eksik ve/veya yetersizdir
Şekil, Tablo gibi atıflarda ilk harf büyük olmalıdır.
Bitirme tezi formatı ve şablonuna uyulmalıdır.

Bitirme tezi formatı ve şablonuna uyulmalıdır.

Tablo ve Şekil açıklamaları verilmelğidir

mühendislik kısıtları eksik ve/veya yetersizdir

Yazı formatına uyulmalı

Tablo açıklaması tablonun üstünde olmalıdır.

mühendislik kısıtları eksik ve/veya yetersizdir

Bitirme tezi formatı ve şablonuna uyulmalıdır.
Bitirme tezi formatı ve şablonuna uyulmalıdır.
Başlıklar siyah olmalıdır
İş zaman çizelgesi formata uygun verilmelidir
mühendislik kısıtları eksik ve/veya yetersizdir
Atıf, referans bütünlüğü sağlanmalı. "(konferans bildirisi özeti)." benzeri açıklamalar kaldırılmalı
Özette atıf bulunmamalıdır
Atıf formatında bütünlük olmalıdır.
Şekil 1, Şekil 2 Şekil 3 yerine, tek Şekil numarası verilerek alt şekiller a, b, c olarak verilmelidir
Tablo 1 ve 2 yazıları okunamamaktadır.
mühendislik kısıtları eksik ve/veya yetersizdir
Tablo açıklaması tablonun üstünde olmalıdır.

"Bu proje kapsamına dahil olmayanlar:" başlığı kaldırılmalıdır
Atıf numaralarının altı çizili olmamalıdır.
mühendislik kısıtları eksik ve/veya yetersizdir

Atıfların verilmesi uygun değildir.
İş zaman çizelgesi formata uygun verilmelidir
mühendislik kısıtları eksik ve/veya yetersizdir

Figure 3 yazıları okunamamaktadır.
Bitirme tezi formatı ve şablonuna uyulmalıdır.
mühendislik kısıtları eksik ve/veya yetersizdir

(Figure 1) Tablo açıklaması tablonun üstünde olmalıdır.

Bitirme tezi formatı ve şablonuna uyulmalıdır.

Kaynakça formata uygun hale getirilmelidir.

Literatür taraması formatı uygun değildir

Tablo 3 yazıları açıkça okunamamaktadır

mobil uygulama eklenmesi uygun olacaktır.

Şekil açıklamaları yazılmalıdır

Kaynak 3 'te görüldüğü üzre,ChatGPT kaynak olmamalıdır. 

Tablo açıklaması tablonun üstünde olmalıdır.
Aynı tür atıf formatı kullanılmalıdır.
mühendislik kısıtları eksik ve/veya yetersizdir
Yazım hataları düzeltilmelidir
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Tablo 7.1 açıklaması tablo üstünde olmalıdır.

mühendislik kısıtları eksik ve/veya yetersizdir

Alt bileşenlerin proje kapsamında öğrenci tarafından tasarlanıp üretimesi gereklidir.

Referanslar bulunmamaktadır. İş zaman çizelgesi eksiktir, Çizelge açıklaması eksiktir.

mühendislik kısıtları eksik ve/veya yetersizdir
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Bitirme tezi formatı ve şablonuna uyulmalıdır.

Not: Düzeltmeler en geç Perşembe günü 23/10/2025'e kadar danışmandan onaylanarak teslim edilmelidir
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