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AMACI 

Bu projede,   gelen   görüntü   ile  elde 

  her türlü sisteme entegre edilebilecektir.  kontrolü  olan sistemlere veya sadece 

   izin verilen otoparklar gibi yerlerde  Genel amaç insan gücünden 

 

 
 

  

  ve Telstra    ile len trafik denetleme sistemi bir araç 

  bulup kontrol merkezine göndermekteydi. Merkez   ölçerek 

yolda geçirdikleri süreyi  Yapay sinir  sistemde hem  yerinin tespiti hem 

 

-Elektronik Mühen

 

2006  Hacettepe   bir  sonucu plaka yeri tespitinde Matlab 

  %89,09  bir plaka tespit   [3]. 
 

 

 

 

Selçuk Üniversitesi Fen Bilimleri Enstitüsü Elektronik ve Bilgisayar Sistemleri  Anabilim 

  2010  yüksek lisans tezi olarak Yapay Zekâ Yöntemleri  Araç Plaka  
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tara

tespiti için %100, karakter  için %99,33 ve  için %95,30   

 

 

 ile yapay sinir  mimarisi  olunup, bu mimariler içerisinden de YOLO  v2 mimarisi 

-  

 
 

KONU/KAPSAM 
 

-

 ve otomatik  ücreti  gibi çok  uygulamalarda  Ana 

  

-1  

Ekonomik  olarak Raspberry Pi ve Raspberry Pi Kamera Modülü V1.3  söz konusudur. 

rakam 

 veri   gibi  Uygulamak  olarak ise sürekli enerjiye 
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ihtiyaç duymaktad  Enerji kesilirse sistemi yeniden  gerekmektedir.  sistemde 

 
 

 
-1) 

 
 
 
 
 

  
 

-2

 

 olan sistemde,  gelen  gerçek  görüntüsü kamera ile 

Raspberry    renkli görüntü üzerinde daha etkili ve daha   için 

görüntü -3 bu görüntü 

 

ise  izni verilecek,    verilecektir. Bu  göstermek için  ve  ledler 
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-2) 
 
 

 

 
-3) 

 
 
 

arayüz 

 

  -posta yoluyla  almak isteyen araçlar 
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Uygulanan  Örnek  Olumlu Sonuç  

Plaka Yerinin Tespiti 100 95 95,00 
Karakterlerin  95 90 94,74 

Karakterlerin   90 85 94,44 
 
 

 projede  bir    
 
 
 

 
 KATKILARI 

 
 

dir. 

 

 

 

 
 

oluyor. 
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YÖNTEM 
 

 olan projede Raspberry Pi ve buna  olacak bir kamera modülü  Gerekli 

 kütüphaneler: 

 OpenCV, OpenALPR, ImageMagick (görüntü  için) 

 PyQT5, Pandas (arayüz için) 

 PyMySQL veya pymongo (veri   için) 

 TensorFlow (makine  için) 

 Tesseract OCR (karakter  motoru) 
 

-4  Raspberry Pi  ve -5  pin  ve    projenin 

-6

 

 
 

 
-4) 
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-5) 
 
 
 
 

 
 

il-6) 
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  VE ZAMAN  
 

 Planlama Gün 
 Devre   24.10.2022 7 

Görüntü  için Algoritma ve    31.10.2022 14 

 7.11.2022 14 

Algoritmaya Göre Görüntü  Programlama 21.11.2022 45 
  Test Etme ve Düzenleme 5.01.2023 14 

Veri    Arayüz Programlama 19.01.2023 30 
 Arayüzü Test Etme ve Düzenleme 18.02.2023 10 

Devre  Göre  Tamamlama 28.02.2023 14 
Test  Gerekli   14.03.2023 14 

 Projeyi Test Etme 28.03.2023 14 
 11.04.2023  
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 OLANAKLARI VE   
 

BÜTÇE TABLOSU 
ÜRÜN ADI ALINACAK YER  (TL) 

Raspberry Pi 3 Model B+ Robotistan 2200 
Raspberry Pi Kamera V1.3 Direnc.net 315 
Raspberry Pi -3 ve 4 Uyumlu-  Set Direnc.net 8 
Raspberry Pi 3-4 Uyumlu Muhafaza Kutusu Robotistan 90 
10mm   Led x2 Direnc.net 6 
10mm  Mavi Led x2 Direnc.net 6 
10mm   Led x2 Direnc.net 6 
220 R Direnç Paketi - 10 Adet Robotistan 2 
Resmi Raspberry Pi 3/2/B+ Adaptörü Robotistan 200 
Samsung Evo Plus 64 GB V10 A1  

 Vatan Bilgisayar 185 

 

 TOPLAM  (TL): 3018 
 
 
 

Mevcut   Tablosu 
Mevcut  Türü Modeli Projede   

 
HP Omen Dizüstü Bilgisayar 

 
 

 (Python) 

 

 

 

Raspberry Pi 
 yüklenecek Python   olup 

 

Raspberry Pi Kamera Modülü V1.3 Gerçek  görüntü almak için  

PyCharm, Microsoft VSCode Python  yazmak için  

IBM  Cloud,  Azure  SQL  Veri  taban , MongoDB 
veya  AWS Veri  

Verileri depolamak için bulut veri 
sistemlerinden biri  
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